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1. WYMAGANIA OGOLNE
1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i1 odbioru robot
instalacji silnopradowe;j 1 teleinformatycznej dla zadania ,,Wykonanie projektu instalacji
elektrycznej pomieszczen na parterze hali nr 8 modernizowanych dla potrzeb nowego
laboratorium Zaktadu SM”

1.2 ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Zakres opracowania obejmuje wykonanie instalacji oswietlenia, gniazd wtykowych,
instalacji teleinformatycznej w wybranych pomieszczeniach, korytarzu, instalacji dla
urzadzen.

KOD CPV 453 11100-1 - Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
CPV 453 11200-2 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
CPV 453 15600-4 - Instalacje niskiego napiecia
CPV 453 17300-5 - Instalowanie elektrycznych urzadzen rozdzielczych
KOD CPV 453 14200-3 - Instalowanie linii telefonicznych
CPV 453 14300-4 - Instalowanie infrastruktury okablowania

1.3 ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Hala nr 8 z przybudowka (trzykondygnacyjna, podpiwniczona) zlokalizowany jest

w Katowicach przy ul. Plac Gwarkéw 1

Roboty objete niniejsza specytikacja beda odbywaly sie w pokojach 16, 17, 18, 19, korytarz,
dach przybudowki, zasilanie elektryczne z hali nr 7.

1.4 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
1.4.1 Obowiqgzki Inwestora

- Przekazanie Wykonawcy 2 egzemplarzy dokumentacji projektowej oraz dziennika budowy
- Przekazanie placu budowy
- Ustanowienie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

1.4.2 Obowiqgzki Wykonawcy

- Dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego i1 0s6b zatrudnionych na terenie budowy,

Wykonawca instaluje tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace.

- Przejecie placu budowy i zabezpieczenie zgodnie z wymogami prawa budowlanego

- Wykonawca ponosi petna odpowiedzialno$¢ za utrzymanie placu budowy, od momentu
przejecia placu budowy do odbioru koncowego. W miarg postgpu robot, plac budowy
powinien by¢ porzadkowany, usuwane zbedne materialy, sprzet 1 zanieczyszczenia.

- Wykonawca powinien chroni¢ srodowisko na placu budowy przed:
a/ zanieczyszczeniem gleby przed szkodliwymi substancjami
b/ zanieczyszczeniem powietrza gazami i pytami
¢/ mozliwo$cig powstania pozaru

- przed rozpoczeciem robot, Wykonawca ma obowigzek zabezpieczy¢ wszelkie instalacje
przed uszkodzeniem
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- Wykonawca ponosi petng odpowiedzialno$¢ na placu budowy za :
a/ opieke nad wykonywanymi robotami, materialami oraz sprzgtem
b/ wszelkie zniszczenia 1 uszkodzenia wilasnosci publicznej 1 prywatne;

- Wykonawca zapewni pracownikom odpowiednie zaplecze socjalno-sanitarne, sprzet oraz
odziez ochronna.

1.4.3 Materialy i sprzet

- Materiaty stosowane do wykonywania robot powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa 1 obowigzujacymi normami, posiada¢ odpowiednie atesty 1 Swiadectwa
dopuszczenia do uzycia oraz akceptacje inspektora nadzoru.

- Sktadowanie materiatéw powinno odbywac si¢ w sposob zapewniajacy ich wlasciwa jakos¢
1 przydatnos¢ do robot.

- Sprzet stosowany do wykonywania robdt powinien gwarantowac jako$¢ robot okreslona w
dokumentacji projektowej, warunkach technicznych i PN.

- Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, jesli jest to wymagane przepisami.

Sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow kontraktu,
zostang zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do pracy

Wykonawca przystepujacy do prac przy instalacjach powinien mie¢ mozliwo$¢ korzystania
Z nastepujacego sprzetu:

- niezbedne narzedzia reczne, elektryczne

- specjalistyczny sprzet instalacyjny

- srodek transportowy

- przyrzady testujace 1 pomiarowe

1.4.4 Transport i sktadowanie

Srodek transportu powinien kazdorazowo posiadaé¢ odpowiednie wyposazenie stosownie do
przewozonego tadunku. Zatadunek 1 wytadunek - reczny

Transport materialow, elementow, konstrukcji 1 urzadzen elektrycznych powinien

odbywac si¢ srodkami odpowiednio przystosowanymi, stosownie do przewozonego tadunku.
W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposob zapobiegajacy
ich uszkodzeniu.

Sktadowanie materialow, aparatow 1 urzadzen elektrycznych powinno odbywac si¢

w warunkach uniemozliwiajacych ich zniszczenie, uszkodzenie lub pogorszenie si¢ ich
jakosci na skutek wplywow atmosferycznych lub czynnikéw fizykochemicznych.

Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wtasciwosci materiatow oraz
wymagania w zakresie bezpieczenstwa pozarowego.

1.4.5 Wywoz odpadow

Po zakonczeniu prac, wszystkie odpady nalezy posegregowac i wywiez¢ na sktadowisko
odpaddéw zgodnie z ich charakterem. Osobno gruz budowlany, powtoki kabli 1 przewodow,
opakowania osprzetu.
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1.4.6 Wykonywanie robot

Wszystkie roboty objete kontraktem powinny by¢ wykonane zgodnie z normami,
dokumentacja projektowg a takze z wymaganiami technicznymi dla poszczegdlnych rodzajow
robdt wyszczeg6lnionych w §lepym kosztorysie. Odpowiedzialnos$¢ za jako§¢ wykonania
wszystkich rodzajow robdt wchodzacych w sktad zadania w cato$ci ponosi Wykonawca.
Wykonawca ustanawia Kierownika budowy posiadajgcego przygotowanie zawodowe

do pehienia funkcji technicznych w budownictwie (do kierowania, nadzoru 1 kontroli robot
budowlanych).

1.4.7 Ochrona przeciwporaZeniowa

Ochrong przeciwporazeniowg nalezy realizowac¢ za pomoca srodkéw podstawowych takich
jak m.in. ostoni¢cie 1 pokrycie gotych czgsci bedacych pod napigciem, oraz srodkdw
dodatkowych jak:

- uziemienie ochronne

- sie¢ ochronna

- wylgcznik przeciwporazeniowy

- izolacja ochronna

1.4.8 Dokumenty budowy

W trakcie wykonywania kontraktu Wykonawca zobowigzany jest prowadzi¢, przechowywacé

1 zabezpieczy¢ nastepujace dokumenty:

- dziennik budowy

- ksiege obmiarow

- atesty jakosciowe wbudowanych elementow

- protokoty odbioru robot

Dziennik budowy powinien by¢ prowadzony $cisle wg wymogow Prawa Budowlanego, przez

Kierownika budowy. Prawo do dokonywania zapiséw w dzienniku budowy oprocz

Kierownika i Inspektora nadzoru inwestorskiego przystuguje takze:

- przedstawicielom panstwowego nadzoru budowlanego

- autorowi projektu

- osobom wchodzacym w sktad personelu wykonawczego tylko w zakresie bezpieczenstwa
wykonywania robot

Ksigga obmiaru jest dokumentem budowy, w ktorym dokonuje si¢ okresowych wyliczen

1 zestawien wykonanych robot w ukladzie asortymentowym zgodnie z kosztorysem $Slepym.

Ksigege obmiaru prowadzi Kierownik budowy a pisemne potwierdzenie obmiarow przez

Inwestora stanowi podstawe do obliczen.

Pomiary 1 wyniki badan powinny by¢ prowadzone na odpowiednich formularzach,

podpisywanych przez Inwestora i Wykonawce

1.4.9 Kontrola jakosci robot

Za jako$¢ wykonywanych robot oraz stosowanych elementoéw i materiatow odpowiedzialny
jest Wykonawca robot.

W zakresie jako$ci materialow Wykonawca ma obowiazek:

- wyegzekwowac od dostawcy materialy o odpowiedniej jakosci
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- przestrzega¢ warunkoéw transportu i skladowania materiatlow dla zachowania odpowiednie;j
ich jakosci

- wszystkie roboty 1 materialy powinny by¢ zgodne z projektem lub ich zmiana uzgodniona
z projektantem

1.4.10 Obmiar robot

Obmiar robdt polega na wyliczeniu 1 zestawieniu faktycznie wykonanych robot i
wbudowanych materialow. Obmiar robdt wykonuje Wykonawca 1 wyniki zamieszcza w
ksigdze obmiarow.

Obmiar obejmuje roboty zawarte w kontrakcie oraz roboty dodatkowe.

Obmiar powinien by¢ wykonany w sposob jednoznaczny 1 zrozumiaty, dla robot zanikajacych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania, dla robot zakrywanych — przed ich zakryciem.

1.4.11 Odbior robot

Celem odbioru jest sprawdzenie zgodnosci wykonanych robot z umowg oraz okreslenie ich
warto$ci techniczne;.

Odbiodr robot zanikajacych jest to ocena ilosci 1 jakosci robot, ktore po zakonczeniu podlegaja
zakryciu, przed ich zakryciem, lub po zakonczeniu robot, ktére w dalszym procesie realizacji
zanikaja.

Odbiory czesciowe jest to ocena ilosci 1 jakosci robot, ktore stanowig zakonczony element
calego zadania.

Odbior koncowy jest to ocena ilosci 1 jakosci catosci robot, oraz koncowe rozliczenie
finansowe.

Odbior ostateczny (pogwarancyjny) — jest to ocena zachowania wymaganej jakosci
poszczego6lnych elementow robot w okresie gwarancyjnym oraz prac zwigzanych z
usuwaniem wad ujawnionych

w tym okresie.

1.4.12 Dokumenty do odbioru robot

Do odbiorow czesciowych 1 do odbioru koncowego wykonawca przygotowuje nastepujace
dokumenty:

- dokumentacj¢ projektowa

- dziennik budowy i ksiegi obmiaru

- wyniki pomiarow kontrolnych

- atesty jakosciowe wbudowanych elementow

- sprawozdanie techniczne

- dokumentacj¢ powykonawcza

- operat kalkulacyjny

Sprawozdanie techniczne powinno zawierac:

- przedmiot, zakres 1 lokalizacj¢ wykonanych robdt

- zestawienie zmian wprowadzonych do pierwotnej dokumentacji projektowej, oraz formalna
zgode Inwestora na dokonywane zmiany

- uwagi dotyczace warunkow realizacji robot

- date rozpoczecia 1 zakonczenia robot
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1.4.13 Tok postepowania przy odbiorze

Roboty do odbioru Wykonawca zgtasza zapisem w Dzienniku Budowy 1 jednocze$nie
przekazuje Inwestorowi kalkulacje kosztow w zakresie zgloszonych robot przy odbiorach
czegsciowych 1 koncows kalkulacje kosztow.

Odbioru koncowego dokonuje komisja powotana przez Inwestora. [1o$¢ 1 jako$¢
zakonczonych robot komisja stwierdza na podstawie oceny stanu faktycznego i oceny
wizualne;j.

Komisja stwierdza zgodnos¢ wykonanych robot z dokumentacja projektowq oraz z
protokotami dotyczacymi wprowadzonych zmian.

W przypadku stwierdzenia przez Komisj¢ nieznacznych odstepstw 1 nie majacych wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne — dokonuje odbioru.

W przypadku stwierdzenia wigkszych odstepstw, majacych wptyw na cechy eksploatacyjne —
Dokonuje si¢ potracen jak za wady trwate.

Jesli Komisja stwierdzi, ze jako$¢ robot znacznie odbiega od wymaganej w dokumentacji
projektowej — to roboty te wytacza z odbioru.

Rozliczenie robdt nastepuje na zasadach okreslonych w Umowie. Roboty dodatkowe
zaakceptowane formalnie w odpowiednich protokotach, rozliczane sg na podstawie ilosci
wykonanych faktycznie robot 1 ceny jednostkowej okreslonej dla poszczegdlnych rodzajow
robdt w kosztorysie.

2 CZESC INSTALACYJNA ELEKTRYCZNA
2.1 INSTALACJA ELEKTRYCZNA - PRZEDMIOT

Przedmiotem opracowania sg instalacje elektryczne wewngtrzne w wybranych
pomieszczeniach hali nr § w GIG Katowice.

Specyfikacja techniczna (ST) — jest dokumentem pomocniczym przy realizacji 1 odbiorze
robot.

2.2 ZAKRES ROBOT INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH
2.2.1 Mechaniczne wykonanie otworow w Scianach, wykucie i zagipsowanie bruzd

Otwory w $cianach wykona¢ za pomoca miota udarowego lub recznie, bruzdy wykonywac
recznie lub za pomocg bruzdownicy na szeroko$¢ umozliwiajacg utozenie przewodow.

W przepustach mocowac rury instalacyjne gietkie dla zabezpieczenia mechanicznego
przewodow.

Po utozeniu wszystkich przewodow, bruzdy uzupetni¢ zaprawg lub gipsem.

W zwigzku z istniejaca instalacja mogaca by¢ w projektowanych trasach, nalezy przed
przystapieniem do kucia sprawdzié¢ przyrzadem wykrywajacym instalacje pod tynkiem.

2.2.2 Montaz tablic rozdzielczych
Tablice rozdzielcze montowac na $cianie, lokalizacja wg projektu, za pomoca kotkow

rozporowych.
Po utozeniu wszystkich przewodow, ubytki uzupehic zaprawg lub gipsem.
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2.2.3 Montaz przewodow instalacyjnych i puszek rozdzielczych

Przewody w wykonanych bruzdach uktadac¢ tak, aby bylo mozliwe ich zakrycie warstwa
zaprawy o grubosci 5 mm. Puszki instalacyjne montowac tak, aby byly zlicowane ze $ciang.
Mocowanie puszek na zaprawie lub gipsie.

2.2.4 Montaz gniazd i lgcznikow oswietlenia

Laczniki 1 gniazda montowa¢ po wymalowaniu $cian. £aczniki 1 gniazda mocowaé w
puszkach za pomoca wkretaka. Listwy 1 gniazda z osprzgtem mocowac natynkowo.
Przewody obrobi¢ narzedziami 1 przykrecac¢ zgodnie z wymaganiami danego osprzetu
z zachowaniem poprawnosci taczen.

2.2.5 Montaz opraw oswietleniowych

Oprawy natynkowe 1 zwieszakowe, montowac po pomalowaniu stropow 1 §cian, za pomoca
kotkoéw rozporowych. Oprawy w sufitach podwieszanych montowac na konstrukcji stropu.
Polaczenia przewodow bezposrednio do listwy zaciskowej w oprawie.

2.3. MATERIALY
2.3.1 Tablice zabezpieczen

Obudowy z blachy stalowej lub tworzywa sztucznego, aparatura do montazu na standardowe;j
szynie TH-35, odrutowanie — przewodami miedzianymi gi¢tkimi.

Catos¢ stosowanych wyrobéw musi posiadac aprobaty techniczne dopuszczajace do
stosowania na rynku polskim. Tablice zostang zainstalowane zgodnie z projektem
technicznym.

2.3.2 Instalacja oswietlenia, gniazd wtykowych oraz instalacji sily

Przewody — miedziane wielozylowe przystosowane do uktadania w tynku, osprzet
podtynkowy montowany w puszkach, oraz hermetyczny 1P44, jak na rysunkach
Oprawy ze zrédtami jarzeniowymi 1 LED, montowane do sufitu lub sufitu podwieszanego,

faczniki jednobiegunowe, §wiecznikowe 1 schodowe.
Instalacj¢ do wentylatoréw i innych podobnych urzadzen prowadzi¢ w korytkach, rurkach jak opisano na
rysunkach.

2.4 SPRZET

Sprzet stosowany do wykonywania robdt powinien gwarantowac jakos¢ robot okreslong

w dokumentacji projektowej, warunkach technicznych i PN.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, jesli jest to wymagane przepisami.

Sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow kontraktu,
zostang zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do pracy

Wykonawca przystepujacy do prac przy instalacjach powinien mie¢ mozliwos¢ korzystania
z nastepujacego sprzetu:

- niezbedne narzedzia reczne, elektryczne

- specjalistyczny sprzet instalacyjny

- srodek transportowy

- przyrzady testujace 1 pomiarowe
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2.5 WYKONANIE ROBOT

Prace rozbidorkowe wykonywac recznie, roboty montazowe winny by¢ wykonane zgodnie

z obowigzujacymi przepisami.

Tablice rozdzielcze nalezy wyposazy¢ w odpowiednie napisy informacyjne i ostrzegawcze
Prowadzenie kabli i przewodow w tynku po liniach prostych réwnolegtych do krawedzi §cian
1 stropow, kolizje z innymi instalacjami 1 urzadzeniami wyjasnia¢ na budowie z Inspektorem
Nadzoru.

Pozostale roboty wedtug programu prac opisanego w projekcie.

2.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca zobowigzany jest stosowa¢ wytgcznie materiaty dopuszczone do obrotu i
stosowania w budownictwie, bez widocznych wad, zgodnie z niniejsza ST (ewentualne
zamienniki materialow uzgadnia¢ a Inspektorem nadzoru 1 potwierdza¢ wpisem w dzienniku
budowy), zglasza¢ do odbioru roboty ulegajace zakryciu. Wykonawca jest zobowigzany do
statej 1 systematycznej kontroli prowadzonych robot 1 zgodnosci z dokumentacjg projektowa.

2.7 JEDNOSTKA OBMIARU

Dhugosci kabli, przewodow, korytek — m, pozostate elementy — szt.

2.8 BADANIA I POMIARY ODBIORCZE

2.8.1 Pomiary cigglosci przewodow, izolacji, skutecznosci szybkiego wylgczenia

Sprawdzanie odbiorcze okresla zakres prob odbiorczych. Norma wymaga, aby kazda
instalacja przed przekazaniem do eksploatacji byta poddana ogledzinom i prébom, celem
sprawdzenia czy zostaly spelnione wymagania normy. Do przeprowadzenia préb
zobowigzany jest Wykonawca (wykonuje sam lub zleca wykonanie). Przed przystapieniem do
prob wykonujacy sprawdzenie powinien zapoznac si¢ z dokumentacjg techniczng 1
protokotami ogledzin 1 préb czastkowych wykonanych podczas montazu.

Pomiary nalezy wykona¢ zgodnie z normami
PN-EN 61557 czesci 1, 2, 3, 4, 5, 6 Pomiary elektryczne
PN-IEC 60364-6-61: 2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie

Mierzona wartos¢ Dopuszczalny blad pomiaru
Rezystancja izolacji 30%

Impedancja petli zwarcia 30%

Rezystancja przewodow uziemiajacych 30%

1 wyroOwnawczych

Prad zadziatania przekaznikéw réznicowo- 10%

pradowych RCD

Napiecie dotykowe 20%

Po zapadnigciu zmroku nalezy zmierzy¢ natezenie oSwietlenia w pomieszczeniach.
Wyniki pomiaréw nalezy dotaczy¢ do dokumentacji powykonawcze;j.



\ Hala nr 8 GIG Katowice — Instalacje silnopradowe 1 teleinformatyczne str.12

3. CZESC INSTALACYJNA TELEINFORMATYCZNA
3.1 INSTALACJE SEABOPRADOWE — PRZEDMIOT

Przedmiotem opracowania sg instalacje stabopradowe wewnetrzne w pomieszczeniach
16-19 hali nr.8 w GIG Katowice.

Specyfikacja techniczna (ST) — jest dokumentem pomocniczym przy realizacji 1 odbiorze
robot.

3.2 INSTALACJE SEABOPRADOWE - ZAKRES

- Instalacja okablowania strukturalnego
- Trasy kablowe

3.2.1 Instalacja okablowania strukturalnego

- montaz gniazd RJ45

- okablowanie

- zaprogramowanie urzadzen

- wykonaniu pomiardéw, testow, uruchomienie systemu
- przeszkolenie pracownikow

3.2.2 Trasy kablowe

- montaz koryt kablowych
- uktadanie kabli w rurach ,,peszel”
- montaz kabli o odpornosci ogniowej 90 min

3.2.3 Proby montazowe i pomiary

Przed uruchomieniem danego systemu nalezy przeprowadzi¢ proby i pomiary okreslone
w punkcie 3.3.3

3.3 WYKONANIE ROBOT
3.3.1 Instalowanie linii kablowych

Przy wykonywaniu instalacji stabopradowych, bez wzgledu na rodzaj i sposéb montazu,
nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce roboty podstawowe:
- trasowanie

- montaz konstrukcji wsporczych

- przejscia przez $ciany

- montaz sprzetu 1 osprzgtu

- laczenie przewodow

- podejscia do odbiornikow

- przytaczanie odbiornikow

- ochrona przed porazeniem

- ochrona antykorozyjna
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Trasa instalacji powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami 1 urzadzeniami,
powinna by¢ prosta 1 dostgpna dla prawidtowej konserwacji. Wskazane jest, aby przebiegala
w liniach poziomych i pionowych.

Wszystkie przejscia obwodow instalacji przez sciany muszg by¢ chronione przed
uszkodzeniami, nalezy je wykona¢ w przepustach rurowych.

Obwody instalacji przechodzace przez podlogi muszg by¢ chronione do wysokosci
bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony mozna stosowac rury stalowe,
rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane, drewniane itp.

W instalacjach stabopradowych wnetrzowych taczenia przewodoéw nalezy wykonywaé w
sprzecie, osprzecie instalacyjnym i odbiornikach. W przypadku stosowania zaciskow, do
ktorych przewody sg przylaczane za pomocg oczek, pomigdzy oczkiem a nakretka oraz
pomiegdzy oczkami powinny znajdowac si¢ podktadki metalowe, zabezpieczone przed korozja
W sposob umozliwiajacy przeptyw pradu. Konce przewodéw miedzianych z zytami
wielodrutowymi powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami (zalecane) lub
ocynowane.

W zwigzku z istniejaca instalacja mogaca by¢ w projektowanych trasach, nalezy przed
przystapieniem do kucia sprawdzié¢ przyrzadem wykrywajacym instalacje pod tynkiem.

3.3.2 Instalowanie urzgdzen

Wszystkie urzadzenia nalezy zamontowa¢ zgodnie z DTR producenta w miejscach
okreslonych na planach projektu wykonawczego

Celem profesjonalnego wykonania instalacji musi dokona¢ wykwalifikowana firma, ktora
zatrudnia pracownikow — certyfikowanych instalatoroéw — posiadajacych wazne uprawnienia 1
certyfikat wydany przez przyjetego producenta.

3.3.3 Proby montazowe i pomiary

Przed uruchomieniem danego systemu nalezy sprawdzi¢
- prawidtowos¢ polaczenia wszystkich urzadzen zgodnie z DTR
- wykonanie polaczen z uziemieniem
- wyniki pomiarow
Wszystkie facza skrgtkowe w systemie nalezy przetestowac pod katem spetnienia wymogow
klasy E/ kategorii 6 wg ISO 11801 lub EN 50173
- nalezy przeprowadzi¢ pomiary w ukladzie pomiarowym ,,Channel” (1acznie z kablami
krosowymi 1 kablami przylaczeniowymi. Do pomiaru kazdego {acza nalezy uzy¢ odrebne;
pary kabli polaczeniowych, ktéra w przysztosci powinna by¢ wykorzystana w powigzaniu
wlasnie z tym tgczem.
- pomiary nalezy wykona¢ miernikiem o poziomie dokfadnosci ,,Level IV”. Zalecane typy
miernikOw

:DTX-1800 lub DTX-1200 firmy Fluke Networks.
- nalezy wykona¢ pomiary certyfikacyjne, w ktorych po zmierzeniu rzeczywistych
parametrow Iacza, miernik automatycznie porowna je z granicznymi wartosciami
definiowanymi przez aktualne normy okablowania 1 okresli wynik poréwnania
- wyniki pomiardéw certyfikacyjnych wszystkich tgczy muszg by¢ prawidtowe
- pomiary nalezy wykona¢ zgodnie z normg PN-EN 50346
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- wymagany zakres mierzonych parametrow dla kazdej z par (kombinacji par)
- mapa pofaczen — poprawnos¢ i cigglo$¢ wykonanych potaczen
- straty odbiciowe
- straty wtraceniowe — ttumienie
- straty przestuchow zbliznych
- sumaryczny parametr NEXT
- wspoélczynnik thumienia w odniesieniu do straty przestuchu na bliskim koncu
- sumaryczny wspolczynnik ACR-N
- wspélczynnik thumienia w odniesieniu do straty na przestuchu na dalekim koncu
- sumaryczny wspolczynnik ACR-F
- rezystancja petli dla pradu statego
- opOZnienie propagacji
- roznica opdznien propagacji

3.3.4 Uruchomienie systemow

Po wykonaniu instalacji nalezy skonfigurowac i zaprogramowac wszystkie urzadzenia
(zgodnie z wytycznymi Inwestora ), oraz przygotowac peing 1 skrécona instrukcje obstugi dla
kazdego systemu.

Wykonawca prac jest zobowigzany do przeszkolenia pracownikow w zakresie konfiguracji,
konserwacji, obstugi systemow.

Wykonawca prac przekaze Inwestorowi dokumentacje powykonawcza, oraz instrukcje 1
gwarancje zainstalowanych urzadzen.

4. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH I ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja przewody prowadzone

w tynku.

Odbior robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
korekt 1 poprawek, bez hamowania og6lnego postepu robot. Gotowos¢ danej czesci robot do
odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy 1 jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora Nadzoru.

Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy.
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5. ODBIOR KONCOWY

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona
Przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym zawiadomieniem na
pisSmie o tym fakcie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Odbidr koncowy nastgpi w terminie
ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru zakonczenia robdt. Odbior koncowy dokonuje si¢ w obecnos$ci przedstawiciela
Zamawiajacego.
W trakcie odbioru kohcowego robdt, komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupetniajacych 1 robot poprawkowych.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokédt robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru koncowego
Wykonawca zobowigzany jest przygotowac nastepujace dokumenty:
- dokumentacj¢ powykonawcza — zaktualizowany — po wykonaniu robot projekt

Z naniesionymi zmianami
- Specyfikacje¢ Techniczng
- Dziennik Budowy 1 Ksiggi Obmiaréw
- protokoty z przeprowadzonych odbiorow czgsciowych
- atesty jakosciowe wbudowanych materiatow
- uwagi 1 zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajacych

1 ulegajacych zakryciu i udokumentowaniu wykonania jego zalecen
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego
Jesli komisja powolana do odbioru stwierdzi, ze pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego instalacje nie sg gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu
z Wykonawcga wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot. Odbior ostateczny
bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru
koncowego.

6. DOKUMENTACJA POWYKONAWCZA

Po wykonaniu instalacji Wykonawca jest zobowigzany do sporzadzenia dokumentacji
powykonawczej, ktora bedzie zawierata:

- opis instalacji oraz charakterystyke rozwigzan technicznych zastosowanych w systemie
- liste produktéw, z ilosciami, wykorzystanych do budowy instalacji

- podktady budowlane z zaznaczeniem zainstalowanych urzadzen

- schemat blokowy instalacji

- pozytywne wyniki pomiar6w

- certyfikat potwierdzajacy wazno$¢ kalibracji przyrzadu ktorym wykonano pomiary

7. PODSTAWA PLATNOSCI

Zapisane w dzienniku budowy — m 1 szt. Po odbiorze robot — zgodnie umowg
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8. PRZEPISY ZWIAZANE:

- USTAWA z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane. Z p6Zniejszymi zmianami

- ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY (Dz. U. 202 poz. 2072 z dnia 2

wrzes$nia 2004 r.) w sprawie szczegolowego zakresu 1 formy dokumentacji projektowe;.

Specyfikacji technicznych wykonania 1 odbioru rob6t budowlanych oraz programu

funkcjonalno uzytkowego.

- ROZPORZADZENIE KOMISJI (WE) nr 2151/2003 z dnia 16 grudnia 2003 r. zmieniajace
rozporzadzenie (WE) nr 2195/2002 Parlamentu Europejskiego i Rady w sprawie Wspdlnego
Stownika Zamowien (CPV)

- ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY (Dz. U. 130 poz. 1389 z dnia 18

maja 2004) w sprawie okreslenia metod 1 podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego,

obliczania planowanych kosztow prac projektowych oraz planowanych kosztow robot

budowlanych okreslonych w programie funkcjonalno-uzytkowym.

- NORMY:

Swiatlo 1 oswietlenie — oSwietlenie miejsc pracy — czes¢ 1 :

1 | PN-EN 12464-1:2012 .
Miejsca pracy we wnetrzach

Instalacje elektryczne niskiego napigcia — Czgs¢ 1
2 | PN-HD 60364-1:2010 :Wymagania podstawowe, ustalenia og6lnych
charakterystyk, definicje

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalanie

3 | PN-IEC 60364-3:2000 og6lnych charakterystyk

Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Cze$¢ 4-41:
4 | PN-HD 60364-4-41:2009 | Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed
porazeniem elektrycznym

Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Czes¢ 4-42:
5 | PN-HD 60364-4-42:2013 | Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa, ochrona przed
skutkami oddzialywania cieplnego.

Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Czes¢ 4-43:
6 | PN-HD 60364-4-43:2012 | Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed
pradem przet¢zeniowym

Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Ochrona dla
PN-HD 60364-4- zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed przepigciami
442:2012 dorywczymi powstajacymi wskutek zwar¢ doziemnych w
uktadach po stronie wysokiego 1 niskiego napigcia.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Czg$¢: 4-
PN-HD 60364-4- 443: Ochrona d}a zapewnienia begpleczenstwg - Qchrona
8 ) przed zaburzeniami napi¢ciowymi i zaburzeniami
443:2006 : Co
elektromagnetycznymi - Ochrona przed przepigciami
atmosferycznymi lub tagczeniowymi (oryg.)

PN-HD 60364-4- InstalaCJ'e qlektrygzne nrlsklego napiecia - Ochrona ,dla o
9 4442012 zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed zaktéceniami
) napig¢ciowymi 1 zaburzeniami elektromagnetycznymi.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona
10 | PN-IEC 60364-4-45:1999 | dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed
obnizeniem napigcia
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PN-IEC 60364-4-

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa - Stosowanie srodkow

1 473:1999 ochrony zapewniajacych bezpieczenstwo -Srodki ochrony
przed pradem przetezeniowym
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona
12 PN-IEC 60364-4- dla zapewnienia bezpieczenstwa - Dobor srodkow ochrony
482:1999 w zaleznos$ci od wpltywow zewnetrznych - Ochrona
przeciwpozarowa
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Czgs¢ 5-
13 | PN-HD 60364-5-51:2011 | 51: Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego -
Postanowienia ogdlne (oryg.)
14 | PN-HD 60364-5-52:2011 Instalacj.e e}ektryczne niskiego napiecia - Dobér 1 montaz
wyposazenia elektrycznego - Oprzewodowanie
PN-IEC 60364-5- Instala.cje elektryczpe w obiektach budow}ar.lych :’Dobér 1
15 ) montaz wyposazenia elektrycznego - Obcigzalnos¢ pradowa
523:2001 )
dtugotrwata przewodow
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i
16 | PN-IEC 60364-5-53:2000 | montaz wyposazenia elektrycznego - Aparatura rozdzielcza 1
sterownicza
Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Dobor i montaz
17 PN-HD 60364-5- wyposazenia elektrycznego - Odlaczanie izolacyjne,
534:2012 faczenie i sterowanie. Urzadzenia do ochrony przed
przepigciami.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i
13 PN-IEC 60364-5- montaz wyposazenia elektrycznego - Aparatura rozdzielcza 1
537:1999 sterownicza - Urzadzenia do odlgczania izolacyjnego i
faczenia
Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Czg$¢ 5-54: Dobor
19 | PN-HD 60364-5-54:2011 | 1 montaz wyposazenia elektrycznego - Uziemienia,
przewody ochronne i1 przewody potaczen ochronnych
PN-HD 60364-5- Instala.cje elektryczpe w obiektach budowlanych - Dobér 1
20 ) montaz wyposazenia elektrycznego - Inne wyposazenie -
559:2010 o . . A 4
Oprawy o$wietleniowe 1 instalacje oswietleniowe
71 PN-HD 60364-5-56:2013 | Instalacje elektryczne niskiego napigcia- Dobdr i montaz
(2010) wyposazenia elektrycznego - Instalacje bezpieczenstwa.
27 | PN-HD 60364-6:2008 Instalacje e}ektryczne niskiego napigcia - Czg$¢ 6:
Sprawdzanie
23 | PN-HD 60364-1:2009 Instalacje qlektryczne w obiektach budowlanych - Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona
24 | PN-HD 60364-4-42:2011 | dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed skutkami
oddziatywania cieplnego
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona
25 | PN-HD 60364-4-43:2010 | dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed pradem

przetgzeniowym
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26

PN-HD 60364-4-47: 2007

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla

zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie srodkdw ochrony
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Postanowienia ogolne.
Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym

27

PN-HD 60364-5-51:2011

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Czgs¢ 5-
51: Dobdr 1 montaz wyposazenia elektrycznego -
Postanowienia ogdlne (oryg.)

28

PN-HD 60364-5-
534:2009

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Dobor 1
montaz wyposazenia elektrycznego - Urzadzenia do ochrony
przed przepigciami

29

PN-HD 60364-5-54:2011

Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Czg$¢ 5-54: Dobor
1 montaz wyposazenia elektrycznego - Uziemienia,
przewody ochronne 1 przewody potaczen ochronnych

PN-HD 60364-5-

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i

30 montaz wyposazenia elektrycznego - Inne wyposazenie -
559:2010 o . . A 4
Oprawy o$wietleniowe i instalacje oswietleniowe
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i
31 | PN-HD 60364-5-56:2010 | montaz wyposazenia elektrycznego - Instalacje

bezpieczenstwa

32

PN-EN 62305-1:2011

Ochrona odgromowa - Cz¢s$¢ 1: Zasady ogolne

33

PN-EN 62305-4:2011

Ochrona odgromowa - Cz¢$¢ 4: Urzadzenia elektryczne i
elektroniczne w obiektach

34

N SEP - 004:2003

Elektroenergetyczne 1 sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa

35

PN-HD 60364-6:2008

Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Czes$¢ 6:
Sprawdzanie

36

PN-EN 61557

Czesci 1,2,3,4,5,6 Pomiary elektryczne

37

PN-EN 50173-1:2004

Technika informatyczna. Systemy okablowania
strukturalnego. Cz¢$¢ 1: Wymagania ogolne i strefy biurowe

38

PN-EN 50173-1:2007 (U)

Technika informatyczna. Systemy okablowania
strukturalnego - Cze$¢ 1: Wymagania ogolne

39

PN-EN 50173-2:2007 (U)

Technika informatyczna. Systemy okablowania
strukturalnego - Cze$¢ 2: Lokale biurowe

40

PN-EN 50173-3:2007 (U)

Technika informatyczna. Systemy okablowania
strukturalnego - Cze$¢ 1: Pomieszczenia przemystowe

41

PN-EN 50174-1:2002

Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Czg$¢ 1:
Specyfikacja 1 zapewnienie jakos$ci

42

PN-EN 50174-2:2002

Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Czg$¢ 2:
Planowanie 1 wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow

43

PN-EN 50346:2004

Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Badanie
zainstalowanego okablowania

44

PN-EN 50310:2007

Stosowanie polagczen wyrOwnawczych i uziemiajacych w
budynkach z zainstalowanym sprzg¢tem informatycznym




